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Mensile di elettronica applicata, attualita scientifica, novita tecnologiche.

i animali-robo :

Sviluppare applicazioni tecnologiche e

industriali mutuate :sporate ai pnnc:pl

che caratterizzano:

e governano. la

natura consente di

realizzare dispositivi

con un eievato

fivelio di efficienza

ma anche robot

che assomigliano

sempre di pia agli animali veri, nelle

fattezze e nei movimenti. Grande

interesse, ad esempio, hanno PER LUAV

suscitato i pesci robot presentati in Potenziamo il nestro UAV datendole i un medulo che mi
occasione della recente RomeCup che :::::: IR G B
i partecipanti all'evento hanno potuto

ammirare in una vasca collocata

in piazza del Campidoglio e che  PRODOTTI
rappresenteranneo una delle principali
attrazioni del nuovo zoo di Roma in
allestimento all'EUR.

Ma ancora piu interesse ha destato
SmartBird, il gabbiano-robot realizzato
dalla Festo, il cui video ¢ disponibile
sul nostro sito e che i pit fortunati
potranno vedere in azione in occasione
della prossima Hannover Messe.

il battito deile ali, il volo planato, i
movimenti del corpo, il modo con cuf
spicca il volo: tutto fa pensare ad un
vero gabbiano.

Una perfezione che ¢

il frutto di anni di studi

e di ricerche, ma anche

di investimenti con

ricadute nelle tecnologie
dell’automazione

di cui Festo e leader mondiale.




_..\‘

NO

-
i1

i sono doadusl con grande
voddlsfaalone d  student;,
docenti, prganbzzam i @ pubblice
tre - glorn - della’ RomeCup,
le- mamfesnazmo di
: a‘gamzzela a Roma dal 14 2l 16
dir marro ‘dalla Fondazione Mando
Digitale.” Oltre alle gare tra i
“numerasi team presenti, la tre giomi
romansa € stata anche un‘occasione
per soitolineare I'importenza della

valenza educativa i tutti gli stadi
della carriera secolastica, dalla
souolz  elementare  all'universita.
La coincidenza con i 150 anni
dell"Unita d'ltaliz & stata celebrata
dai bambini di Ebeli che hanno
festeggiato 'anniversario con 16
robot ballenni; c'era un'orchestra
completa, con direttore, archi ¢
percussioni, e i ballerini con costumi

di Arsenio Spadoni

robotica:

robotica quele strumento di grande
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Propasti, iy
gona state’'oitre 3 mila le pérsane”
convolte  nella 3
nellambiic  deliz quale é
stipulato un Pmtocoﬂu,d
tra le mealla che rapprese
tutle le aree dells fikera ngu
in Italia, dalle scucle ai
ricerca, dalle stituzioni
alle “szierde private: s :
Protocollo. & quelic & favo
un sistema formativo integra
capece di costruire conosoenze e
competenze lungo tutto I'arco della
vita, grazie all'uso della robotica &
attraverso un sistema di govemo
e programmazions  dell'offerta
farmativa, di ricerca & diffusons
nell'ambito dei territori.

I numeri finali deffle manifestazions
dimostreno quanto cuesto sforzo
stia iniziando & dare i suoi frutti:

* 2000 gl student che hanng
partecipato al laboratorn;

* 14 i laborator didattici attivatl
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per le diversa eta, da 6 a 18 anni,

e | vari indinzzi di istruzons;

250 i docenti coinvolti;

437 glistudent: che hanno seguito

il aberatorio SIM 3D-Lite;

100 gli studenti di 7 scucle

superiori che s sonc occupati

dell’accoglienza;

36 i primi firmatari dell’' accordo di

rete;

200 i progettisti dei 50 team in

gara (studenti delle scuole);

*6 le squadre universitene
{(Hobacup Mediterranaan Open);

* 36 i progettisti universitari, tra cu

8 ragazze;

40 e oltre 1 prototipi robotic

nell'area dimostrativa;

15 | regioni italiane coinvolte ne

primo accordo di rete nazionaks

per promuovere la  robotica

educativa;

20 e piu | diversi soggetti della

rete laziale (Universita, aziende,

scuole ecc.)

* 9 le regioni di provenienza del

team itallanl In gara (Abruzzo
Campanta Friuli Lazio
Lombardia, Piemonte, Pualia

Toscana e Umbria)

Ad insugurare |la manifestezicne
lunedi 14 marzopressoI'lTISG
Galilei é stato Tullio De Mauro.
professore emernto all'Universita
“Sapienze” di Homa ¢ presidente
dela Fondazione Monde Digitale
che, insieme a centinaia di student!
ad insegnantl, ha visitato le aree
espositive, | laboratori  didattic
ed i workshop presso

aldeo

| locak dello
stesso Istituio

La maggior parte degli stand €
dei laboratori ha messo in mostra
Iimpegno rel campo della robotica
di numerose scuole italiane. Eranc
anche presanti 'stitut) di ncerca @
akcune delle pu importanti azende
che operang In gquesto Campo.

Tra le scuole, particolarmante
interassant! progetti  propost

dall'lls *G

Vallauri® di Fossano

(CN) tra 1 quali I' OmraMecTroveler,
un robct a guattre ruote motnci
indipendenti con rullk a 45° in grado
d effettuare traslazioni Iaterali
sanza rJotare ed un'applicazone di
riconoscimento vecale per i braccio
robotico KUIKA

Anche I'TIS “E. Fermi” di Roma
ha proposto numerasi lavor nel
campo della robotica tra | quali
ung simulazione di un percorso
autometizzato compieio i
autovelox, telepase, semaforo
e parcheggio con  stazione di
rifornimentc per vetture elettriche
con pannelli fotovoltaic

Gli stucenti dellllS *Guglicimo
Marconi™ di Latina hanno realizzato
un braccio rot
filetto e un sistema rbaotico su 2
ruote, dotato di una telecamers,
n grado di scambiare dati ¢
nformazioni in modalita wireless
con una console portatile.

LENEA - Agenza nazionale per
@ nuove tecnolcgie, 'energa e lo
sviluppo economico sostenibile
ha presentato Venus, un robot pi’r
applicazioni  subacnues,

xotico per giocare a

diversa

dalla scurezza al monitoraggio
ambientzle. Con un'autonomia di 3
ore & fino a 50 metn di profondita.
Venus & l'elemento base ¢i un
sistema composto da piu veicoli
ccaperanti € coordingti, cioe uno
sciame di sottomarini autonomi.

La Scuola Superiore Sant'Anna
di Pisa hz prasantato una mano
artificiale in grado di menipolare un
uovo: per far muovere le 5 dita con
20 gradi di liberta vengono utilizzati
15 motor elettrici, 15 sensori di
posizione, 15 senscri di coppia e 6
sensori di temperatura. Il risultato
& una mare artificiale con elevate
capacita di presa e manipolaziona.
Ira le 3aziends, IT+Robatics
presentava due robot della serie
Robovie, picccli gioielll prodott
dalla glapponese Vstone, in grado
gl muoversi con Qrand:s.‘\*ma 29 lita:
vinio

Robovie-X ha di recente
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Risultati e Classifica finale

Robocup Junior Dance
1* posia: Fandl 50 - Sacando Dirsals didatton ar Ehok
| 2 poster Babok bol: - Saccrds Circolo ddattico of Saet

{ 3 poate: Aureva - latituto comprensers Mosa| di Barse

Dance Secomdary

ZF poeta: Foscoan - 11T Banetti di Ban

| 3" poates Fingure - MS Farmi di Roma

1 posta; TSI Mappanc
Istawlo cormprensive G. Felcora di Mappano (1)

2 poate: HohaFutinstioa
letavio compransivo G Feleora ai Mappanc (TO)

Roscue Sccondary
17 pasto. Delpine - ITIS A, Yolta di Pescacs
Z posice Pstold - 1SS Fed di PEzola

3 porte: Lacasedo - 1T L D Vinci ai Arcidosce

|

17 postee PF. - MIS oo Neumann di Reea

2" posta: Aboksta ananims- | TS Yo Necmsaon gi Some

17 poatee Pancipaaa - (TS Vo Meymann 4 Roma

Explorer Sconior

1" poata: Truos - ITS Pacinott! di Rama

2" poste: Kapave! - ITS Pacinott! di foma

S postey Zippo - 1115 Padaotti di Rama

Robkocup Junior Soccer Sccondary
Open Locague Field B

1% poate: SPOR - MS Vo Neumann & Celie b Aore ;
2° posto Wanecl - 1715 Da vina di Avcidosss |

Robocup Juntor Soccer Secondary
Light Weilght League Field o

1% poata: Lyora - MS Yon Noumarn o Celilei & Romra
2 prdcs SPOA Limves - 1715 Vo Nesrann = Gt ¢ Flores |

I
*

Standard Platform League
1" posto: Austraa Kangames odlf Unora ta o Vierna i

2 posto: Lee idalaca

la Osoka Rchot Marathon. Tra |
laboraton, sempre moltc effolleto
quello del Museo Civico di Rovereto
(TN}, che propcneva attvita adatte
a ttte le eta; in quello ger i pid
piccinl sl Insagnava a progatiare un
AUtOMa per complere un parcorsd
articolato mentre | pil grandi erano
impegnati 2 programmare robot In
grado di riconoscere suoni @ musica,
essquire coreografie & ballare.
Molto  frequentatc  anche il
aboratoro  di Rchoteck che
propanava scluzioni di vario tipo,
tuite basats sulia scheda Arduing e
tutte low cost. Martadi Il laberatorio
ha visto la presenza del fordatore di
Arduire, I'ng. Massimo Banzi

Nel frattempo nella palestra della
scudla iniziavano | gare nella varie
categorie, dalla Dance, al Soccer, al
Rescue. Presenti anche alcuni team
universitari provenienti da tutto il
mondc che gi sono shdati a cakio
utiizzando i robot umanoidi Nao della
francesa Aldebaran. Le finali si sono
svolte | 16 mattina nella bellissima
scenografia offarta dalla sala della
Protomoteca in Campidogio,

Come si vede nell'apposito  box.
la pate del kone I'hanpo fatta i
ragazzi degli [MIS Von Neumarn e
Pacinctti di Homa, mentre |a gara
tra 1 robot umarioidi della Standard
Piatform Leacue & state winta dai
ragaza deilAustnan  Kangaroos
dell'Universita di Vieana.

Sabato mattina ¢'¢ stata anche la
firma & un Protocollo d'Intesa tra
Istituti Scolasticl, Fondazioni, Enti
di Ricerca e arends prvate con
Io scopo di stimolare e facilitare

un processo di sviuppo che veda
uniti tutti gli attord della filiera della
robotica, Il sistema coimvolge, con
medalita condivise, tutti i principall
protagonisti del settore. oolleganda

il monda delle ncerca e dels
produzionz clie realta scolastiche. E
opinionecormunetraifirmatan che nel
nostro Pacse la robotica rappresanti
un'grea di eccallenza tecnalogica,
educativa e industrizle con anormi
prospettive con un‘opportunica unica
e strateglca per affrontare le diverse
sfide, U'aziore sinergica permettedd
di creare una concscenza chera e
definita dei percorsi multipli che offre
la robctica, dalla scucla primaria
all'industna e sl lavoro. Cesi facendo
st rinforzerd lonentamento degli
studenti varso le camrere scientifiche
& tecnologiche. Simultaneamente,
l'industria & i serviz dallz robotica
potranno usufruire e ofluenzare le
offerte educative. formative e di
ficerca, in accordo con e tenderze
tecniche e di mercato della robotica
Tra  fimetari del Protocollo
anche Mediterraneum-Acquario

di Roma che sta reekzzando i
nuovIssimo acquario cella capitale in
collaborazions, per quanto riguarda
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I'area specifica dei pesci obot, con
I'Unnersita Campus Bio-Medico
di Roma e con le Scuola Supsriore
Sent’Anna di Pisa. Un tellissimo
esempi0 ¢ pesc robot era presente
all'esterno del Campidogiio con
una wvasca di grandi dimensioni
nglla quale si muowevanc alcuni
esamplar realizzati dal Sant'Anna,
del tutto simili ai veri pesci. Questi
robot saranno importantissimi nelle
spedizioni subacques. nelle ricerche
sullinqunamento ambientale. nefo
studo di altri esemplari maring
potranno muoversi in ambienti ostili

e persino compeere laven subaccuet.
Lostudio del mavimanto degli animali
{con I'uoma In prima fila) & stato da
sempre 2l centro dell'attenzione
di scienziati e ricercatori; progrio
in questi giorni due rebot hanno
attirato ['attenziong sia degli addetti
ai lavori che delle persone comuni:
lo SmartBird di Festo, e | Neno
Hummingbird di AeroVironment.

Conilsuogabbianc-robot SmartBird,
le multinazionsle tedesca Festo
sembra ascere riuscita & decifrara il
volo degli uccell, uno dei pil antichi
sogni dellumanita. Il prototipo
si awvale anche del risultati di un
programma di ricerca denommato
Bionic Leaming Network a i
collaborano alcuni fra i pil importanti
centri di ricerca, Universita e societa
intemazionall & R8D. SmartBird
& Il pit recente rsultato di questo
sforzo: un gabbiano-robot del peso di
appena 450 grammy, con un'gpertura
alare di quasi due metri e dotato di
eccelenti qualita zerodinamiche in
grado di imitara fedalmente il battito

d'al e tutti | moviment| caratteristicl
di un gabbiano: spiccare il wolo,
volare ed atterrare autonomamente.
Ispirato al gabbisno reale, SmariBird
deve la sua legaerezza alle Fibra
di carbonio con cul € costruito; ad
assicurarne il movimento @ una sene
di ingranaggi che produce il battito

delle all @ consente loro di assumere
l'inclinazione recessana in funzione
delle vare condizioni di volo. Ad
imprimere la direzione sono la coda
e la testa mentre i complesso di
movimenti € sincronizzato da due
motori elettrici e de un insieme di
cavi. Lelettrenica di bordo utilzza
un potente microcontroliore a 32 bit
che calecla 'mpostazione ottimale
dei due servomotor, che regolano
la torsione di ogni ala. Il battito & la
torsione sono- sincronizzatl da tre
sensori di Hall | cul dati vengono
elaborati dal micro

Per quanto riguarda  Nano
Hurmmingkird, & il pit piccolo robot
volanie reslizzato cie AeroVironment,
uno dei pi emportanti costruttori di
droni per impiego bellico. Non a cago
questo progetio & stato sviluppato
per l'agenzia DARPA (Defense

Avanced  Research  Prmojects
Acency) dellesercitc  amercano
Anche questo uceelio-robot

presenta la particolanta di sfruttare
peri! volo un sistema ad eli battenti,

del tutto simile a guello di un vero
colibri, che gli conferisce una grande
aqilita con la possibilité di passare
attraverso porte e finesire e posarsi
ovungue, arche suifili della corrente.
Nano Hummingbird, come del resto
tutti 1 drony, @ comancato a distanza
via radio ad nvia alloperztore le

Immagini ripresz2 da una minuscoia
telecamera; le mmmaginl servono

sia per sorvegliare |'ambiente
in cui opera ['uccello-robot che
per consentire all'operatore  di

controllame il volo. In considerazione
delle ridotte dimensioni (il colibri
alto appena 16 ¢m} il raggio d'azicne
€ di quaiche cantinaic Gi metri con
una autonomia di una decina di
minutl. Lo scopo di queste ricarche
& quello di realizzare sistemi volanti
sempre pid piccoli e sofisticati da
utilizzare principalments per scopl
militari (spiare le linee nemiche) ma
anche per applcazioni civili, O
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